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AYZEIZ ANMO THN CONTROL TECHNOLOGY
A THN BIOMHXANIA TPO®IMQN

Sl PNDAEY R METARAN

5 Mpoiévra o¢ Yypa &
ZUOKEUAOHEVA . . .
0601 KABeTN pon Kai TTaxupevoTa
POQIH AEPOUETAPOPU mpoidvVTa
TpOQINA CUCKEUAOUEVA OE GaKoUAQ, AleUpl, puTTaxXapIkd, 60TTpId, {nEOoi ] ]
doxeio, TPOPIUA TTPIV TNV CUCKEUATIa KQPTTOi, CUOKEUAOia O€ KABETEG AMNavTIké, ookoAaToEIdN,
TOUC. uNXavég, EAeyxoc A UAWV MENI, OGATOEG, YEUIOEIG.

SiS PRGN vl WiE ALCUTNER, X

Avixveuon péow akTivwy X aveEapTrTwg TOU TPOTTOU CUOKEUATIOG TOU TTPOIOVTOG,
Avixveuel yuaAi, HETOAAO, TTETPA, KOKOAO, KEPAMIKO, pVC K.A.

Ettiong xapig otov €10IKO €TTECEPYQOTN PTTOPEI va avixveuoel EAAEIYPN TTPOIOVTOG aTTd TN
OUOKEUOOIa, OCTTAOMEVO TTPOIOV 1) QuoaAida aépa.

EmmAéov amroTtelei kai uyloTikd (checkweigher).




